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	與會心得：
    此次參加的是The 2nd International Symposium on Mechanical Science and Technology (ISMST 2011)的國際會議，於2011年12月20日至2011年12月21日在中國廣州為期兩天的國際會議，在這次的國際研討會中，有來自世界各國的頂尖學者參與，大家在這次會議中發表的研究成果十分新穎且表現出色。其新的材料技術與應用的開闊視野，讓學生此行獲益匪淺。其中本次的國際會議分為四大主題：Design and Manufacturing, Mechanical Control and Information Processing Technology, Materials and Material Processing與Advanced Materials and Processes Technology。在這兩天的會議期間中以” Mu-synthesis Depth Controller Design for a Small Autonomous Underwater Vehicle”與” Experimental Study of the Biped Walking Robot Applying a Gravity Compensator”主題對於我的研究議題最有相關性，此外在” Contact Force Control Between Robotic End-effector and Environment”的報告中對於實驗室未來的研究議題也有了新的認識。
    最後，非常感謝學校生活輔導組能給予學生的補助，讓我有出國增長見聞的機會，從瞭解現今各國學者對於機器人研究與機械材料結構研究趨勢到與各國學者交談的外語學習，都讓我在各方面的知識與學習有所增長。下圖附上學生參與會議之照片。
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